K®erdR2v - 1 tengelyes rendszer
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KerdR2v - 2 tengelyes rendszer
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K®rdR?v - 3 tengelyes rendszer

N®@v:

Ciklus idR:

Motor, Vez®rl®s

nem

L®ptetR motor

Szervo motor

AC motor

Vs&llalkoz8s:

Tel/Fax:

kg

T°meg (m):

1/min| DC motor

bthossz: (mm)| a(m/s])| v(m/s) | Sz¢;ks®ges? igenu
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